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PERFIL DE INGRESO

Esrecomendable estar en posesion de untitulo con perfiltécnico previoa cursar
el Master en Robética (bien sea superior, técnico o de Grado). En este sentido
se recomienda haber cursado alguna de las siguientes titulaciones: Ingenieria
Industrial, Ingenieria de Telecomunicaciones, Ingenieria Informatica, Ingeniero
Técnico Industrial, Ingenieria Técnica de Telecomunicaciones, Ingenieria
Técnica en Informatica, Graduado en Ingenieria Electrénica y Automatica,
Graduado en Ingenieria Mecanica, Graduado en Ingenieria Eléctrica, Graduado
en Ingenieria Informatica, Graduado en Ingenieria de Tecnologias de
Telecomunicacion, etc.

PLAN DE ESTUDIOS

MATERIA ECTS

Primer Semestre

Cinematica de robots 4,5
Control sensorial de sistemas roboéticos 3
Dinamica y simulacion de robots manipuladores 4,5
Fundamentos fisicos de la vision artificial 3
Inteligencia artificial en robética 4,5
Procesamiento de imagenes 4,5
Sistemas de percepcion en robética 3
Vision 3D 3

Segundo Semestre

Neurorobética 3
Robotica médica 4,5
Roboatica mavil 4,5
Tecnologias emergentes en investigacion en robética 3
Telerobadtica 3
Trabajo Fin de Master 12

* ECTS: European Credit Transfer System



